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Introducéo: Segundo dados divulgados pelo Instituto Brasileiro de Geografia e Estatistica
(IBGE, 2008), estimasse que 2% da populacdo brasileira é cadeirante. Sao inimeras as
tentativas de melhoria que visam minimizar o impacto que a deficiéncia causa sobre a vida
dessas pessoas. O termo tecnologia assistiva € bastante novo, e ainda pouco conhecido. Em
resumo, € todo um conjunto de Recursos e Servigos, a fim de contribuir ou ampliar as
habilidades funcionais de pessoas que possuam algum tipo de deficiéncia. O seu objetivo
principal é encontrar solugcdes que venham proporcionar um aumento na qualidade de vida,
bem como, a inclusdo desses individuos na sociedade. Objetivo: O presente projeto visa a
elaboracdo de um proto6tipo que permita o controle de uma cadeira de rodas motorizada por
meio de simples comandos de voz, de modo que um individuo que possua limitacdes
motoras severas, possa se locomover utilizando a voz. Métodos: Por se tratar de um
prototipo, foi utilizado um kit de robotica conhecido como Lego Mindstorms NXT 2.0.
Com este kit foi montado um modelo de cadeira de rodas, para exemplificar o
funcionamento da aplicacdo. Foi desenvolvida também uma aplicacdo utilizando a
linguagem de programacdo C#, essa aplicacdo faz uso da tecnologia de Reconhecimento de
Voz, e sua principal funcdo é identificar o comando direcionado pelo usuario, e entdo,
controlar o Rob6. Assim € possivel analisar a viabilidade do projeto antes de sua execucao
em um cenario real. Resultados: Apds testes realizados foi possivel notar que o robd
respondeu corretamente aos comandos que foram programados, o que possibilita o
crescimento do projeto e execugdo para cadeiras de rodas reais. Conclusao: Conclui-se
que o estudo mostra alta viabilidade e traz muitos beneficios aos portadores de deficiéncias
motoras.
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